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         Ćwiczenie 4
1. Wartości względnego błędu dyskretyzacji podczas pomiaru napięcia stałego multimetrem 34401A.
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Wykresy błędów dla wszystkich zakresów:
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2. Komentarz do wyników pomiarów z zadania 10.4.2

Multimery są skonstruowane tak, aby częstotliwości o wartościach f = 50 Hz i jej wielokrotności eliminowały zakłócenia. Różnice między napięciami maksymalnymi i minimalnymi w tych częstotliwościach są bardzo małe i wynoszą 0,0001 V. Natomiast dla wartości f =75 Hz zakłócenia nie są eliminowane, a różnice między napięciami są dużo większe i wynoszą 0,2971 V
3. Wyznaczyć wartość napięcia referencyjnego
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U0 - napięcie referencyjne

Ux – napięcie mierzone

T1 – czas ładowania kondensatora

T2 – czas rozładowania kondensatora

Nx – liczba impulsów zliczonych podczas rozładowania kondensatora

1) T1 = 20 ms

T2 = 14,4 ms

Ux = 7,02 V

U0 = (20 * 7,02) / 14,4 = 9,75 V
2) T1 = 20 ms

T2 = 28 ms

Ux = 13,98 V

U0 = (20 * 13,98) / 28 = 9,986 V

3) T1 = 20 ms

T2 = 13,80 ms

Ux = -7,04 V

U0 = (20 * (-7,04)) / 13,8 = -10,203 V
4. Wartość częstotliwości na wyjściu przetwornika
fout=
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tc=(C1+44pF)*6,7k( 

Dane: 

Uwe = 14,0266 V

C1 = 3,3 nF

R1 = 44,6 kΩ


tC = (3,3 + 0,044)nF * 6,7 kΩ = 22,4048 us
fout = 14,0371 kHz

Błąd bezwzględny:

ε = fmierzona – frzeczywista = 14,0266 – 14,0371 = -0,0105 kHz = -10,5 Hz

Błąd względny:
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δ = (-10,5 / 14026,6) * 100% = -0,075 %
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