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1. Poszczeg lne warto ci zosta y obliczone z nast puj cych wzor w:ó ś ł ę ą ó
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2. Pomiar cz stotliwo ci metod  figur Lissajousę ś ą

Przyk adowy przebieg:ł

nx - liczba przeci   prostej poziomej z wykresemęć

ny – liczba przeci  prostej pionowej z wykresem ęć

fx – sygna  wzorcowył

fy – sygna  mierzonył
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3.

teor = arctan −2∗∗f∗R∗C = arctan −2∗∗103∗983∗102,7∗10−7
 ≈ −32,39 ˚

Pomiar przesuni cia fazowego oscyloskopem dwukana owymę ł
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dla b du 11% b dzie mia  warto c  od -28,82łę ę ł ś

o

 do -35,95

o

 czyli zmierzona wartosc zawiera 

si  w granicach.ę



Pomiar przesuni cia fazowego metod  figur Lissajousę ą

 = ∣x0∗x0∣∣


xt
∗xm∣180 ˚

= 1,96 ˚

 = ∣∣∗100 = 6,04

dla b du 6,04% b dzie mia  warto c  od -30,43łę ę ł ś

o

 do -34,35

o

 czyli zmierzona wartosc zawiera się 

w granicach.

4. B d dyskretyzacji wyra a si  wzorem:łą ż ę

dyskretyzacji =
1
N

, gdzie N – ilo  impuls wść ó

5. Por wnanie niestabilno ci generator w.ó ś ó
f
ƒ

=
ƒmax−ƒmin

ƒnom

HM8131−2
ƒmax−ƒmin

ƒnom
=
5000,0139−4999,99821

5000
= 3,138∗10−6

HM8032
ƒmax−ƒmin

ƒnom
=
4996,05115−4996,02575

5000
= 5,08∗10−6

Jak wida  stabilno  generatora HM8131-2 jest lepsza.ć ść

6.
Epicykloida:
f 1
f 2
=

1
n1

f 2 = f 1∗n1 = 600∗3 = 1800Hz

Hipocykloida:
f 1
f 2
=

1
n−1

f 2 = f 1∗n−1 = 600∗2 = 1200Hz


